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Figure 1: Statics of PCF

Var

Γ, x : σ ⊢ x : σ

Zero

Γ ⊢ zero : Nat

Succ
Γ ⊢ e : Nat

Γ ⊢ succ(e) : Nat

Lam
Γ, x : σ ⊢ e : τ

Γ ⊢ λx : σ. e : σ ⇀ τ

App
Γ ⊢ e1 : σ ⇀ τ Γ ⊢ e2 : σ

Γ ⊢ e1(e2) : τ

IfZero
Γ ⊢ e : Nat Γ ⊢ e0 : τ Γ, x : Nat ⊢ e1 : τ

Γ ⊢ ifz(e; e0;x. e1) : τ

Fix
Γ, x : τ ⊢ e : τ

Γ ⊢ fix(x : τ. e) : τ

Figure 2: Dynamics of PCF

Val-Zero

zero val

Val-Succ
e val

succ(e) val

Val-Lam

λx : τ. e val

D-Succ
e 7−→ e′

succ(e) 7−→ succ(e′)

D-App-1
e1 7−→ e′1

e1(e2) 7−→ e′1(e2)

D-Beta

(λx : τ. e1)(e2) 7−→ e1[e2/x]

D-Fix

fix(x : τ. e) 7−→ e[fix(x : τ. e)/x]

D-Ifz-1
e 7−→ e′

ifz(e; e0;x. e1) 7−→ ifz(e′; e0;x. e1)

D-Ifz-Zero

ifz(zero; e0;x. e1) 7−→ e0

D-Ifz-Succ
succ(e) val

ifz(succ(e); e0;x. e1) 7−→ e1[e/x]
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